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IMI TA / Vane de control / EMO TM

~MO TM

Un servomotor termoelectric proportional, care, atunci cand este

utilizat impreuna cu vanele TBV-CM, TBV-CMP sau robinetele "F
termostatice ofera un reglaj modulant precis. Servomotorul este ) -
protejat cu carcasa rezistenta. Indicatorul de pozitie este vizibil E
din toate directiile .Constructia servomotorului permite efectuarea ’ =
procedurilor de intretinere cu usurinta. Forta de actionare ridicata i
sporeste fiabilitatea.
Caracteristici principale
> Adaptare automata la cursa > Forta de actionare ridicata si cursa

robinetelor actuale mare

Pentru caracteristici optime de control. Pentru actionarea durabila a diverselor

vane sau robinete.

> Adaptare la tensiunea de comanda

conform cablarii > Indicator de pozitie vizibil din toate

Un singur model pentru toate partile

tensiunile de comanda uzuale. Pentru o intretinere usoara.
Descriere si specificatii tehnice
Aplicatii: Forta de actionare: Cablu:
Pentru reglaj modulant. 125N Lungime cablu: Tm,2msau5m. 10 m

la cerere.

Alimentare electrica: Temperatura: Tip cablu: 4 x 0,25 mm?

24V ca +25%/-20%
Frecventa 50-60 Hz

Putere consumata:

Pornire < 7 W

In functionare < 3 W

Curent pornire < 250 mA

Curent stand-by/repauz < 25/2 mA

Temperatura max. a mediului ambiant:
50°C

Temperatura min. a mediului ambiant:
-5°C

Temperatura maxima a fluidului de lucru:
120°C

Temperatura de depozitare: -25°C pana
la +70°C

Tip comanda:

Detectare automata a tipului de comanda
0-10V/10-0V cc

2-10V/10-2V cc

R =100 kQ

Tip protectie:
IP 54 in orice pozitie.

Clasa de protectie:
Il, EN 60730

Viteza de reglaj:
30 s/mm

Certificari:
CE, EN 60730-2-14

Cablul este dezizolat pe o lungime de
100 mm iar firele sunt dezizolate 8 mm.

Cursa:

4,7 mm

Vizibila datorita pozitiei indicatorului.
Sistem de detectie automata a cursei.

Montarea pe vana:
M30x1,5

Corp:
Rezistent la socuri PC/ABS, alb
RAL 9016.



Constructie

1. Sistem de expansiune

2. Arc

3. Element de incalzire PTC

4. Canal pentru scoaterea clipsurilor colorate sau special
inscriptionate

5. Indicator de pozitie

6. Placa electronica

7. Senzor pentru detectarea automata a cursei

Aplicatii

Servomotorul termoelectric EMO TM poate fi instalat in
sistemele care realizeaza un reglaj modulant, de exemplu :

Instalatii de incalzire

Sisteme de incalzire prin pardoseala sau tavan pentru reglarea
individuala a temperaturii in camera sau in grup in:

— apartamente, sali de conferinte, depozite, scoli, etc.

— pentru control mixt, reversibil, etc.

Instalatii de ventilatie
Pentru reglarea temperaturii in camere, de ex., controlul de debit
in bateriile de incalzire ale sistemelor de ventilatie.

Sisteme de aer conditionat
Pentru reglarea temperaturii in camere, de ex., controlul de debit
n bateriile de Tncalzire/racire ale CTA, ventiloconvectoare, etc.

Chiar siin cazul unor cerinte de precizie sau in cazul unor
sisteme de control foarte severe, rezultate optime pot fi atinse,
de exemplu retele foarte ramificate cu un control centralizat si
sisteme de control in zona de automatizare a cladirii.
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Functionare
1. Principiul de functionare in timpul punerii in functiune Detectarea automata a tipului de semnal
Procesul de afisare simplificata fara vana In situatia in care cablurile de alimentare sunt conectate
e corespunzator tensiunii necesare, 0 - 10V, 10 - OV, 2 - 10V,
Y 10 (r=2s7c] 10 - 2V ( vezi diagrama de conexiuni ), EMO TM detecteazé
E’ SE—— automat funcltia ceruta, cand alimentarea este pornita ( Power
38| ¢ —_—_— === = -: On ) pentru sistemul de control si pentru servomotor.
BC Y=50%(0-10V/10-0V)
s |° | | | , | , | > Reglarea automata a cursei
° 5 10 15 t [min.] Tn timpul operatiunii initiale , EMO TM incepe o resetare
time lag time lag Lo A . . . X
i) I - mecanica a vanei |[10§|2|nd (R ON) glstemul de expansiune ( Fig.
- ; 1). Dupa faza de racire ( R OFF ), sistemul de expansiune al
Eiis X I\ servomotorului este reincalzit si dupa un timp urmeaza procesul
PE ncipl |tM g . . . e
S: ) - e deschidere. Toata cursa servomotorului este parcursa si
a% pozitia cursei vanei este detectata in pozitia inchis ( dimensiunea
Sy : } | | > de inchidere ) precum si pozitia maxim deschis. Acest lucru
10 15 t[min.] permite determinarea cursei vanei cu precizie mare. Tensiunea
}1_ T ON | OFF ON OFF | POV [--<] de alimentare a sistemului de control este atribuita cursei
TPeT Resetting stroke Adjustment - efective a vanei in mod linear. (Fig. 1, 3).
tion|_(nitial operation) |t rower on | montny] NOT Mal Operation Determinarea cursei previne eventuale suprasarcini ale

EMO TM. Aceasta reduce intarzierile la minimum si optimizeaza
caracteristicile de control. ( Fig. 3).
[T=25°q Pentru a asigura in permanenta o corecta relatie intre tensiunea

2. Principiul de functionare cu vana TBV-CMP

de alimentare si cursa vanei, determinarea cursei vanei este
__________ automat repetata in fiecare luna ( Fig. 3).
, , b g Operarea normla
'5 1o 15 t[min.] In operarea normald, EMO TM adapteaza cursa vanei la
fims 29 g fimetag, tensiunea de alimentare a sistemului de control in mod corect.
h{mm] i —|- ] Anumite pozitii intermediare ale cursei vanei sunt precis
_|1s i | | controlate comutand incélzirea sisitemului de expansiune on si
v . .
<0 B ! b apoi off (R PDM, Fig. 2, 3)
a8 N A\) ()
11 P (R ——— Modul Stand-by
10 15 t[min.] Cand servomotorul se afla in pozitia de inchidere, pentru toate
i i i i PR B “ »” : = 4
: ! nsiunil limentare, m | n joneaza tim
— = POV[ONIPDN OFF POM OFE—] te‘ siunile de alime tg e, modul “stand py actionea. alt pdeb
- Sy Mode | Sieen Mode min. In acest mod, sistemul de expansiune este mentinut la un
| Normal Operation _riedvalue: s minutes|Wake Up: 85ec.) nivel redus de energie dar sensibil la variatile de temperatura,
o . ] . astfel incat el poate reactiona la 0 noud comanda de la sistemul
3. Principiul de functionare cu robinetul thermostatic de control cu o intarziere minima ( Fig. 2, vezi A ).
standard
Yv oA [T=25°C] Modul asteptare .
Acest mod incepe atunci cand modul stand-by inceteaza.
N Sistemul de expansiune nu se incalzeste. EMO TM incepe
jofal . o o A LA .
ER functionrea normala dupa o intarziere, nu mai mare de opt
g secunde dupa ce sistemul de control furnizeaza tensiunea de
< ’ | — alimentare. ( Fig. 2, vezi B).
15 t[min.]
time lag time lag time lag time lag
—] e IS | SR INY  D
h () s rol |
15 : /) Overstroke Sy : : :
I Ni i i
. L . _
\ _ICl_osirm."'_ 1sio _‘_ __/__ - T SS—
11 ; T + f T —
0 5 10 15 t[min.]
—[=[Off_—On OFF_[PDMION PDM [OFF[PDM
i - B
"StrOk&ﬁr?tjr:fg)tment Normal Operation intod)é




Domeniu de lucru

EMO TM este proiectat sa poata fi montat pe toate robinetele
IMI TA/IMI Heimeier sau distribuitoarele pentru incalzirea in
pardoseala cu conexiunea la servomotor de M30x1,5.
Servomotorul are cursa de lucru X = 11,10 — 15,80 mm.

Determinarea automata a cursei si indicatii

closed

0-21mm..<4,7mm

Instalare

Tip protectie:

IP 54

EN 60529

IP 54

EN 60529

IP 54

EN 60529
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Schema de conexiuni electrice

GND (COM)

24VAC (+25 %[-20 %)
50-60 Hz; max 7W, nom 3W, min 0,1 W

Y4 (0/2..10vDC)
(Rout < 100 kR)
Y/ (10...2 /0 vDC)

YVYVY

EMOTM n.c n.c
1868... GND
‘ 0 - oo lejloc loelo oo
§ é 100% é 100%, é 100%) éloﬂ%
A —‘ZF iz | 8/ == | Ng == mearmn | 5 F == meazen [\F
9 green min 125N min 125N min 125N min 125N
! 0% ¢ 0% 0% 0%
N E Y oov oy v | 2y v 2y 1ov
| Yy e yellow Yt =o0...10vDC Y4 =10...0VDC vt =2..10vDC Y4 =10..2VDC
i
V){: =NC “ Ri (Y/GND) = 100 kQ (1< 0,1 mA)

1 Alb
NC = normal inchis 2 Maro
n. c. = nu este conectat ( interrupt sau izolat ) 3 Verde
4 Galben
Tabel de conexiuni
Tensiunea de alimentare GND (COM) 24V c.a. & Yl
Alb Maron Verde Galben
1 2 3 4
0-10V X X X —/n.c.
10-0V X X —/n.c. X
2-10V X X X 24V c.a.
10-2V X X 24V c.a. X
Observatii
Regulatorul electronic trebuie sa permita * Dimensionarea transformatorului 24 V
lesire analogica in curent 0/2 - 10 V c.c. sau 10 - 2/0 V c.c. Pentru functionare la tensiune joasa (24V) este necesar un
Rezistenta interna de sarcina, ca in cazul termostatului E1, cod transformator conform cu EN 60335 avand o capacitate
1960-01.500. suficientd. Pentru dimensionarea transformatorului, se ia in
Pentru regulatoarele electronice fara rezistenta interna de considerare valoarea in functionare.
sarcina (cum ar fi unele termostate ambientale) trebuie montata Se procedeaza similar cu contactele controllerelor de
o rezistenti externa (intre GND si iesire). La alegerea rezistentei temperatura de camera. Puterea minima necesara a
trebuie luata in considerare intensitatea curentului I . Rezistenta  transformatorului rezulta din:
necesara (typ) pentru un curent I, de 2 mA = 5,6 kQ, pentru Suma de servomotoare in functionare tip 24 V EMO TM plus
intensitate mai mare de 2 mA = 3,3 kQ; tip 0.25 W. suma de capacitati ale termostatelor de tip E1.
Tensiune joasa (24 V) de protectie Exemplu de calcul:
In cazurile in care se cere tensiune joasé de protectie (SELV 2 termostate tip E1 24 V (cod articol 1960-01.500) 2,5 VA
conform DIN VDE 0100) se va utiliza un transformator conform fiecare = 5 VA
EN 61558. 6 termoactionari tip EMO TM 24 V (cod articol 1868-0X.500)
7 VA fiecare = 42 VA
Lungimea cablului Total = 47 VA
In ideea respectérii timpului de deschidere pentru servomotoare, (= putere minimé necesara a transformatorului)
caderea de tensiune (functie de lungimea cablului si sectiunea Transformator selectat = 50 VA

acestuia) nu trebuie sa depaseasca valoarea de 4%.

Pentru dimensionarea conductoarelor de cupru se utilizeaza relatia standard:
Lmax.=1/n
L max.: lungime maxima cablu [m] (vezi schema de conexiuni)

|: valoare din tabel in [m]
n: numar de servomotoare



Alimentare: Tip/Nume Sectiune: A | Observatii: Aplicatii; comparatii
24V
[mm?] [m]
LiY/pereche, flexibil 0,34 38 echivalent 0,6 mm
Y(R)/telefonic 0,50 56 deasemenea cu Y(R) 2 x 0,8 mm?
HO3VVF/PVC cablu principal 0,75 84 nu se plastifiaza
NYM/casnic 1,50 168 si pt. NYIF 1,5 mm?
NYIF/tip banda 2,50 280 si pt. NYM 2,5 mm?
Exemplu de calcul
Se cere: Valoare din tabel | = 168 m
Lungime max. cablu L max. Numar servomotoare n = 4
Se da: Solutie:
Tensiune U =24V Imax.=1/n=168m/4=42m
Sectiune A =2 x 1,5 mm?
Articole
34 R23
24V ca
" Lungime cablu Cod articol
g’ EMO TM NC (normal inchis)
1im 1868-00.500
2m 1868-01.500
5m 1868-02.500
M30x1,5
Accesorii
Carcasa de protectie pentru EMO T si EMO TM
Pentru aplicatii in domeniul public Cod articol
(de ex. Institu’gii de stat‘, scoli, grédini’ge, Ab RAL 9016 1833-40.500
etc) si protectie impotriva furtului.
Cu filet M12x1,5 pentru a proteja racordul.
Se livreaza fara racord.
Adaptoare pentru robinetele termostatice ale altor producatori
Adaptor pentru montare EMO T/ Producator Cod articol
EMO TM pe robinetele termostatice ale Danfoss RA 9702-24.700
altor producatori. Danfoss RAV 9800-24.700
Racord filetat standard M30x1 D. Danfoss RAVL 9700-24.700
Vaillant (& 30 mm) 9700-27.700
TA (M28) 9701-28.700
Herz 9700-30.700
Markaryd 9700-41.700
Comap 9700-55.700
Oventrop (M30x1,0) 9700-10.700
Giacomini 9700-33.700
Ista 9700-36.700
Rotex 9700-32.700
Uponor (Velta) - Euro-/Kompakt distributor sau 9700-34.700
robinet de retur 17
Uponor (Velta) - Provario-Verteiler 9701-34.700
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Racordarea la radiatoare cu robinet integrat cu ventil termostatic

Adaptor pentru montarea EMO T/ Model Cod articol
EMO TM cu racord filetat M30x1,5 pe Seria 2 9703-24.700
robinetele termostatice din Seria 2 i Seria 3 9704-24.700

Seria 3 cu clema.

Transformator
Transformatorul este coborator 220/24 V/ Cod articol
max. 60VA conform EN 60335 avand o 1600-00.000

carcasa din plastic, izolatoare, rezistenta
la soc. Se utilizeaza la alimentarea
servomotoarelor si a termostatelor
ambientale. Transformatorul este protejat
pe ambele infasurari cu sigurante
standard.

Schema conexiuni Exemplu de aplicatie

F F
23OV~I I 24V~
p 2 L
. -

LT A R

230 V-~

r—————-
A
a2
N~

[E] = Room thermostat

Date tehnice - Transformator

Tensiune de alimentare: 230 V AC (+ 6% / -15%); 50/60 Hz; 60 VA
Tensiune secundar: 24 \/ AC (+ 25%/-10%); 50 / 60 Hz
Putere iesire: max. 56 VA
Conexiuni: max. 10 servomotoare si 10 controllere de temperatura de camera (a se consulta schema electrica de
conexiuni/exemplul de aplicatie)
- Lungime cablu o valori maxime in tabelul de la pag. 5
Tip protectie: IP 22 conform EN 60529 (functie de cerintele instalatiei)
Clasa de protectie: Il, EN 60335
Corp. culoare: ABS (rezistent la soc), gri deschis RAL 7035
Conexiune: stecher; 1 m; 2 x 0,75 mm2 standard european
Cleme terminal: max. 2.5 mm?
Certificat CE (EMV / NS): EN 55014-1, EN 55014-2 / EN 60335-1
Temperatura ambient: 0°C -60°C
Montaj: pe perete; intrare cabluri in partea inferioara
Dimensiuni: 200 mm x 120 mm x 90 mm
Produsele, textele, fotografiile, graficele si diagramele din acest document pot fi supuse modificarii de
| M | catre IMI Hydronic Engineering fara o notificare prealabila sau fara explicarea motivelor. Pentru informatii
actualizate despre produsele si specificatiile noastre, va rugam vizitati www.imi-hydronic.ro.
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